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: SY2000 جدول توان و جریان

جمپر های روی درایو :

 

 

 

 جمپ� ه�ی روی درای� :

 

 

 

 

 

 

 

 

 VO V آن�ل�گ خ�وجی ولت�ژی

 IO I آن�ل�گ خ�وجی ج�ی�نی

 OFF POSITION OFF متصل نیست RS485زم�نی که مق�ومت شبکه 

 ON POSITION ON متصل است RS485زم�نی که مق�ومت شبکه 
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Protective function 
Phase loss protection (optional), over-current protection, over-voltage 
protection, under-voltage protection, over-temperature protection. 
Overload protection, load loss protection, etc. 

Environm
ent 

Location Indoor. Free from direct sunlight, dust, corrosive gas, flammable gas, oil 
mist, water vapor, dripping or salt etc. 

Altitude Use derating above 1000 meters, derate 10% for every 1000 meters raised 

Ambient temperature -10C~+40C (If ambient temperature is 40C-50C, please use derating) 

Humidity 5%~95%RH, no condensation 

Vibration Less than 5.9m/s( 0.6g) 

Storage temperature -40C~+70C 

Structure 
Protection level IP20 
Cooling method Air-cooled, with fan control 

 Efficiency 7.5KW and below＞93% 
 
Product Design Executive Standard 
• EN 61800-3: 2017 Adjustable speed electric drive system. Part 3: Electromagnetic compatibility 
(EMC) requirements and specific test methods 
• EN61800-2: 2015 speed adjustable electric drive system. Part 2: General requirements. Rating 
specifications for low voltage adjustable frequency AC drive systems 
• EN 61800-5-1:2007/Al:2017 Adjustable speed electric drive system-Part 5-1: Safety 
requirements-electricity, heat and energy 

Model table 

Input voltage Model Capacity 
(KVA) 

Input Current 
（A） 

Adapted motor 
(KW) 

220V 1-phase 

SY2000-0R7G-S2 1.40 4.0 0.75 
SY2000-1R5G-S2 2.60 7.0 1.50 
SY2000-2R2G-S2 3.80 10.0 2.20 
SY2000-004G-S2 8.80 16.0 4.0 
SY2000-5R5G-S2 11.0 22.0 5.5 

380V 3-phase 

SY2000-0R7G-4 1.50 2.30 0.75 
SY2000-1R5G-4 3.70 3.70 1.5 
SY2000-2R2G-4 4.70 5.0 2.2 
SY2000-004G-4 5.90 10.5 4.0 
SY2000-5R5G-4 8.90 14.6 5.5 
SY2000-7R5G-4 11.0 20.0 7.5 
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2. Jumper Correspondence: 

  

J2 

V VO position AO output voltage signal 

I CO position AO output current signal 

J8 

OFF position Indicates that the matched resistance on 485 
communication is not connected 

ON position Indicates that the matched resistance on 485 
communication is connected 

 
3.Control circuit terminal description: 

Terminal function description of control circuit  

Item Termina
l label Function Description Specification 

Multi-functio
n digital input 
terminal 

X1 
X (X1, X2, X3, X4, X5) ~ GND is 
valid when they are short connected, 
its function is set by parameters 
P2.13 ~ P2.17. (Common: GND 

INPUT, 0 ～ 10V level signal, 
low level valid, 5mA. 

X2 
X3 
X4 
X5 

Digital signal 
output 
terminal 

Y1 

Multi-function programmable open 
collector output, It can be 
programmed as a switching output 
terminal with multiple functions. 
(Common: GND) 

OUTPUT, the maximum load 
current cannot bigger than 
50mA. 

Analog input 
and output 
terminals 

ACI 
ACI only receives current input, 
AVI only receives voltage input. 
The setting of the measuring range 
refers to the description of function 
codes P2.00 ～ P2.09. (Reference 
ground: GND) 

INPUT, input voltage range: 
0 ～ 10V (input impedance: 
100KΩ), input current range: 
0 ～ 20mA (input impedance: 
500Ω). 

AVI 

AO 

AO provides analog voltage / 
current output, which can represent 
6 kinds of physical values. The 
output voltage and current are 
selected by the jumper J2 (AO 
jumper terminal). The default is 
voltage output. If want current 
output, only need to shorted connect 
the middle and the other end. For 
details please refer to function code 
F2.10. (Reference ground: GND) 

OUTPUT, 0 ～ 10V DC 
voltage. The output voltage of 
the AO terminal is the PWM 
waveform from the CPU. The 
output voltage is proportional 
to the width of the PWM 
waveform. 

Relay output TA The output of programmable relay TA-TB: normally closed; 
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نمای کلی کار با کیپد درایو :

: SY2000 نحوه پلاک خوانی اینورتر مدل
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4. Model specification 
 

SY2000 –7R5 G- 4 

 
 
 
 
 
 
 
 
GP unification Model 

description 

Users check factory models through P0.00. P type is one lower power than G type. 

E.g：If you need 11kw P type, 7.5kw G type could be selected as a replacement. Its input 

current is the rated input current (20.5A) of 7.5kw G type, but its rated power is that of 

11kw G type, and output current is the rated output current(25A) of 11kw G type. 

Though  inverter  hardware  of  GP  unification  is  different,  there  are  some  

optimization  of software parameters for different load types . 

P type model is only suitable for pump, fan etc light load models, can not work at the rated 

current or more than the rated frequency for a long time. 

 
 
  

terminal TB terminals TA and TC can reach 14 
kinds. For details, please refer to the 
introduction of F2.20 output 
terminal function. 

TA-TC: normally open. 
Contact capacity: 250VAC / 
2A (COSФ = 1); 
250VAC / 1A (COSФ = 0.4), 
30VDC / 
1A. 

TC 

Power supply 
port 

10V 10V is the common power supply of 
the analog input terminal circuit 

The maximum output current is 
20mA. 

12V 12V is the common power supply 
for digital signal input terminals 

The maximum output current is 
100mA. 

GND Analog signal and 10V, digital 
signal and 12V power supply GND. 

Analog signals and digital 
signals common grounded. 

Communicati
on port 

485+ RS485 signal + port Standard RS485 
communication interface, not 
isolated from GND, please use 
twisted pair or shielded wire. 485- RS485 signal-port 

Inverter Series 
No. Voltage 

S2 Single-phase 220V 

2 Three-phase 220V 

4 Three-phase 380V 

 

No. Adaptation 

R75 0.75kW 

7R5 7.5kW 

011 11kW 

018 18.5kW 

110 110kW 

400 400kW 

 

No. Inverter Type 

G General type 

P Fan pump type 
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3 Operation panel introduction 

 

 

Panel indicator description 
Symbol Name Function 
FWD Forward indicator The inverter is running forward， 
REV Reverse indicator The inverter is running reverse。 
ALM Warning indicator Lights up when the inverter failure 

V Voltage indicator 
When the light is on, it means that the LED display 
content is voltage data 

A Current indicator 
When the light is on, it means that the LED display 
content is current data 

HZ Frequency indicator 
When the light is on, it means that the LED display 
content is frequency data 
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ترمینال های درایو :

پارامتر های مهم در مانیتورینگ اینورتر) نمایشگر (:

 

 
 

 ورودی ه�ی دیجیت�ل

X1 
X2 
X3 
X4 
X5 

 خ�وجی دیجیت�ل ق�بل ب�ن�مه ری�ی
 (MULTI FUNCTION) 

 ٥٠maح�اکث� ج�ی�ن 

Y1 

 ma ACI ٢٠ – ٠ورودی آن�ل�گ ج�ی�نی 

 V    AVI ١٠ – ٠ورودی آن�ل�گ ولت�ژی 

 AO ق�بل تنظیم میب�ش� J2خ�وجی آن�ل�گ ولت�ژی ی� ج�ی�نی که از ط�یق جمپ� 

TA – TB = NORMALLY CLOSED 
TA – TC = NORMALLY OPEN    

 آمپ� ٢الی  ١ح�اکث� ج�ی�ن 

TA 
TB 
TC 

 V 10 میلی آمپ� ٢٠ح�اکث� ج�ی�ن 

 V 12 میلی آمپ� ١٠٠ح�اکث� ج�ی�ن 

 GND مشت�ک زمین

 + RS485 485شبکه 
485 - 

 

 

 

 

 

 :) نم�یشگ� ( این�رت� م�نیت�رینگ در مهم ه�ی پ�رامت�

0 – 999.9 Hz ف�ک�نس خ�وجی d-00 

0 – 999 v ولت�ژ خ�وجی d-02 

0 – 999 v  ولت�ژ لینکDC d-03 

0 – 999.9 A ج�ی�ن خ�وجی d-04 

0 – 10 v AVI d-06 

0 – 20 ma ACI d-07 

0 – 99.99 KHz ف�ک�نس پ�لس ورودی d-10 

0 – 10 v  
 0 – 99.99 (Mpa/kg) 

 d-11 می�ان فی�بک ب�گشتی ب� حسب فش�ر

 

 

 

 

 
 

 ورودی ه�ی دیجیت�ل

X1 
X2 
X3 
X4 
X5 

 خ�وجی دیجیت�ل ق�بل ب�ن�مه ری�ی
 (MULTI FUNCTION) 

 ٥٠maح�اکث� ج�ی�ن 

Y1 

 ma ACI ٢٠ – ٠ورودی آن�ل�گ ج�ی�نی 

 V    AVI ١٠ – ٠ورودی آن�ل�گ ولت�ژی 

 AO ق�بل تنظیم میب�ش� J2خ�وجی آن�ل�گ ولت�ژی ی� ج�ی�نی که از ط�یق جمپ� 

TA – TB = NORMALLY CLOSED 
TA – TC = NORMALLY OPEN    

 آمپ� ٢الی  ١ح�اکث� ج�ی�ن 

TA 
TB 
TC 

 V 10 میلی آمپ� ٢٠ح�اکث� ج�ی�ن 

 V 12 میلی آمپ� ١٠٠ح�اکث� ج�ی�ن 

 GND مشت�ک زمین

 + RS485 485شبکه 
485 - 

 

 

 

 

 

 :) نم�یشگ� ( این�رت� م�نیت�رینگ در مهم ه�ی پ�رامت�

0 – 999.9 Hz ف�ک�نس خ�وجی d-00 

0 – 999 v ولت�ژ خ�وجی d-02 

0 – 999 v  ولت�ژ لینکDC d-03 

0 – 999.9 A ج�ی�ن خ�وجی d-04 

0 – 10 v AVI d-06 

0 – 20 ma ACI d-07 

0 – 99.99 KHz ف�ک�نس پ�لس ورودی d-10 

0 – 10 v  
 0 – 99.99 (Mpa/kg) 

 d-11 می�ان فی�بک ب�گشتی ب� حسب فش�ر
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تنظیمات اولیه درایو:

 

 

 تنظیم�ت اولیه درای� :

 پ�رامت� عملک�د تنظیم�ت مق�ار پیشف�ض

 کیپ� -٠ ٠

 ت�مین�ل ه� -١

 شبکه -٢

 F0.02 روش ف�م�ن به درای�

 ول�م روی کیپ� -٠ ٠

(ب� کلی� ه�ی ب��  ١تنظیم�ت دیجیت�ل  -١

 و پ�یین)

(ت�مین�ل ه�ی  ٢تنظیم�ت دیجیت�ل  -٢

 اف�ایشی و ک�هشی)

٣- AVI ( 0 – 10 V )  

 تنظیم به ص�رت ت�کیبی -٤

٥- ACI ( 0 – 20 ma )  

 شبکه -٦

 پ�لس ورودی -٧

 F0.03 نح�ه کنت�ل س�عت و ف�ک�نس دهی

50 50 – 999.9 Hz ح�اکث� ف�ک�نس خ�وجی F0.04 

50 0.1 – F0.04 ح� ب��ی ف�ک�نس دهی F0.05 

0 0 – UPPER LIMIT ح� پ�یین ف�ک�نس دهی F0.06 

ت�ان بستگی به 

 دارد

0.1 – 999.9 S  زم�نACC F0.10 

بستگی به ت�ان 

 دارد

0.1 – 999.9 S  زم�نDEC F0.11 

 خطی -٠ 0

 م�بعی -١

٢- Multi point 

V/F CURVE SETTING F0.13 

بستگی به ت�ان 

 دارد

 F0.14 می�ان تق�یت گشت�ور راه ان�ازی % 30 – 0

15 0 – 50 Hz نقطه قطع گشت�ور راه ان�ازی F0.15 

 

 

 : V/Fتنظیم�ت 
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: V/F تنظیمات

تنظیمات کمکی :

 

12.5 Hz 0.1 – F2 F1 F0.17 

25 % 0 – V2 V1 F0.18 

25 Hz F1 – F3 F2 F0.19 

50 % V1 – V3 V2 F0.20 

37.5 Hz F2 – F4.01 F3 F0.21 

75 % V2 – 100 % *V out(F4.00) V3 F0.22 

 

 

 تنظیم�ت کمکی :

٠٠ LED 1 
ــــت در  -٠ ــــه حــــ�ک ــــ�ز ب اغ

 ف�ک�نس راه ان�ازی
و ســـــپس  DCابتــ�ا ت�م�  -١

ف�ک�نس  ش�وع به ح�کت در
 LED 10راه ان�ازی

 ب�ون استف�ده  -٠
اغـــ�ز بـــ� فـــ�کـــ�نـــس راه  -١

 ان�ازی

 F1.00 نح�ه راه ان�ازی

1 Hz 0 – 50 Hz ف�ک�نس راه ان�ازی F1.01 

0 ٠- DEC TO STOP 
١- FREE STOP 

 F1.04 نح�ه ت�قف

10 Hz 0 – 50 Hz FORWARD JOG F1.09 

10 Hz 0 – 50 Hz REVERSE JOG F1.10 

تنظیمـــ�ت ول�م کیپـــ�+  -٠ ٠
 ١دیجیت�ل

یمــ�ت  -١ ظ ن ت یپـــ�+  ک ل�م  و
 ٢دیجیت�ل

 AVIول�م کیپ�+  -٢
+ ١تـنـظـیـمـــ�ت دیـجـیـتـــ�ل -٣

AVI 
ظیمـــ�ت دیجیتـــ�ل -٤   +٢تن

AVI 
+ ١تـنـظـیـمـــ�ت دیـجـیـتـــ�ل -٥

 م�لتی ف�ک�نس
یتـــ�ل -٦ ج ی یمـــ�ت د ظ ن + ٢ت

 م�لتی ف�ک�نس
ولــ�م کــیــپـــ�+ مــ�لــتــی  -٧

 ف�ک�نس

تنظیم�ت م�ب�ط به ف�ک�نس 
 دهی ت�کیبی

F1.15 

 

 داخلی درای� : PLCتنظیم�ت م�ب�ط به 
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0 ٠- DEC TO STOP 
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 F1.04 نح�ه ت�قف

10 Hz 0 – 50 Hz FORWARD JOG F1.09 

10 Hz 0 – 50 Hz REVERSE JOG F1.10 

تنظیمـــ�ت ول�م کیپـــ�+  -٠ ٠
 ١دیجیت�ل

یمــ�ت  -١ ظ ن ت یپـــ�+  ک ل�م  و
 ٢دیجیت�ل

 AVIول�م کیپ�+  -٢
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AVI 
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ولــ�م کــیــپـــ�+ مــ�لــتــی  -٧

 ف�ک�نس

تنظیم�ت م�ب�ط به ف�ک�نس 
 دهی ت�کیبی

F1.15 

 

 داخلی درای� : PLCتنظیم�ت م�ب�ط به 
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 آن�ل�گ : تنظیم�ت م�ب�ط به ورودی و خ�وجی ه�ی

0 V 0 – F2.01 V  ح�اقل مق�ارAVI F2.00 

10 V F2.01 – 10 V  ح�اکث� مق�ارAVI F2.01 

 AVI F2.02درص� تل�انس متن�سب ب� ح�اقل  100%+ - 100%- 0%

 AVI F2.03 درص� تل�انس متن�سب ب� ح�اکث�  100%+ - 100%- 100%

0 ma 0 – F2.05 ma  ح�اقل مق�ارACI F2.04 

20 ma F2.05 – 20 ma  ح�اکث� مق�ارACI F2.05 

 ACI F2.06درص� تل�انس متن�سب ب� ح�اقل  100%+ - 100%- 0%

 ACI F2.07درص� تل�انس متن�سب ب� ح�اکث�  100%+ - 100%- 100%

 ف�ک�نس خ�وجی -0 0

 ج�ی�ن خ�وجی -1

 س�عت م�ت�ر -2

 ولت�ژ خ�وجی -3

4- AVI 

5-ACI  

 AO F2.10عملک�د 

 

 

 

 تنظیمات مربوط به PLC داخلی درایو :

٠٠٠٠ LED 1  عملک�دPLC 

 غی� فع�ل -٠

 فع�ل -١

LED 10 م� ک�ری 

 یک سیکل -٠

 سیکل م�اوم -١

نگــه داشـــــتن مقــ�ار آخ� در  -٢

 پ�ی�ن یک سیکل

LED 100 روش آغ�ز به ح�کت 

اولین شـــ�وع به ک�ر مج�د از  -٠

 م�حله

ــه ح�کــت از همــ�ن  -١ شـــــ�وع ب

 م�حله ت�قف خط�

شـــــ�وع بــه ح�کــت از همــ�ن  -٢

همـــ�ن  خطـــ� بـــ�  قف  ت� حلـــه  م�

 ف�ک�نس

LED1000  ـــ�ه ـــیـــ�ت ذخـــی عـــمـــل

 س�زی

 ذخی�ه کن� -٠

 ع�م ذخی�ه -١

 

 PLC F1.16تنظیم�ت 

5 HZ 0 – upper limit frequency Multi speed 1 F1.17 

10 HZ 0 – upper limit frequency Multi speed 2 F1.18 

15 HZ 0 – upper limit frequency Multi speed 3 F1.19 

20 HZ 0 – upper limit frequency Multi speed 4 F1.20 

25 HZ 0 – upper limit frequency Multi speed 5 F1.21 

37.5 HZ 0 – upper limit frequency Multi speed 6 F1.22 

50 HZ 0 – upper limit frequency Multi speed 7 F1.23 

10 S 0 – 999.9 S TIME SPEED 1 F1.24 

10 S 0 – 999.9 S TIME SPEED 2 F1.25 

10 S 0 – 999.9 S TIME SPEED 3 F1.26 

10 S 0 – 999.9 S TIME SPEED 4 F1.27 

10 S 0 – 999.9 S TIME SPEED 5 F1.28 

10 S 0 – 999.9 S TIME SPEED 6 F1.29 

10 S 0 – 999.9 S TIME SPEED 7 F1.30 
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 آن�ل�گ : تنظیم�ت م�ب�ط به ورودی و خ�وجی ه�ی

0 V 0 – F2.01 V  ح�اقل مق�ارAVI F2.00 

10 V F2.01 – 10 V  ح�اکث� مق�ارAVI F2.01 

 AVI F2.02درص� تل�انس متن�سب ب� ح�اقل  100%+ - 100%- 0%

 AVI F2.03 درص� تل�انس متن�سب ب� ح�اکث�  100%+ - 100%- 100%

0 ma 0 – F2.05 ma  ح�اقل مق�ارACI F2.04 

20 ma F2.05 – 20 ma  ح�اکث� مق�ارACI F2.05 

 ACI F2.06درص� تل�انس متن�سب ب� ح�اقل  100%+ - 100%- 0%

 ACI F2.07درص� تل�انس متن�سب ب� ح�اکث�  100%+ - 100%- 100%

 ف�ک�نس خ�وجی -0 0

 ج�ی�ن خ�وجی -1

 س�عت م�ت�ر -2

 ولت�ژ خ�وجی -3

4- AVI 

5-ACI  

 AO F2.10عملک�د 

 

 

 

تنظیمات مربوط به ورودی و خروجی های آنالوگ :

تنظیمات ورودی های دیجیتال :

 

 

 

 

 

 آن�ل�گ : تنظیم�ت م�ب�ط به ورودی و خ�وجی ه�ی

0 V 0 – F2.01 V  ح�اقل مق�ارAVI F2.00 

10 V F2.01 – 10 V  ح�اکث� مق�ارAVI F2.01 

درص� تل�انس متن�سب ب� ح�اقل  100%+ - 100%- 0%

AVI 

F2.02 

 درص� تل�انس متن�سب ب� ح�اکث�  100%+ - 100%- 100%

AVI 

F2.03 

0 ma 0 – F2.05 ma  ح�اقل مق�ارACI F2.04 

20 ma F2.05 – 20 ma  ح�اکث� مق�ارACI F2.05 

درص� تل�انس متن�سب ب� ح�اقل  100%+ - 100%- 0%

ACI 

F2.06 

درص� تل�انس متن�سب ب� ح�اکث�  100%+ - 100%- 100%

ACI 

F2.07 

 ف�ک�نس خ�وجی -٠ ٠

 ج�ی�ن خ�وجی -١

 س�عت م�ت�ر -٢

 ولت�ژ خ�وجی -٣

٤- AVI 

٥-ACI  

 AO F2.10عملک�د 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 تنظیم�ت ورودی ه�ی دیجیت�ل :

 

 غی� فع�ل -٠ 3
 JOGراستگ�د   -١

 JOGچپگ�د  -٢
 راستگ�د -٣
 چپگ�د -٤
 کنت�ل سه سیمه -٥
 اف�این�ه ف�ک�نس -١٠
 ک�هن�ه ف�ک�نس -١١

١٣- multi speed s1 
١٤- multi speed s2 
١٥- multi speed s3 

 

X1 F2.13 

4 X2 F2.14 

0 X3 F2.15 

0 X4 F2.16 

22 X5 F2.17 

 ١کنت�ل دو سیمه م�  -٠ ٠
 ٢کنت�ل دو سیمه م�  -١

 ١کنت�ل سه سیمه م�  -٢
 ٢کنت�ل سه سیمه م�  -٣

 F2.18 کنت�ل سه سیمه

 

 چپگ�د و راستگ�د جهت تعیین هم و می�ون� ک�ر به ان�ازی راه ب�ای هم دو ه� K2 و K1 شستی ١ م� سیمه دو کنت�ل ح�لت در

 ٢ م� در ام�

 اینص�رت غی� در چپگ�د ش�د وصل K2 اگ� که جهت تعیین ب�ای K2 شستی و رفته ک�ر به ت�قف و ان�ازی راه ب�ای K1 شستی

 .ب�د خ�اه� راستگ�د

 

 کلی� وصل ب� اینص�رت در ب�ش� وصل K3 کلی� که میکنن� عمل ص�رتی در K1 , K2 ه�ی کلی� ١ م� سیمه سه کنت�ل ح�لت در

K1 قطع ص�رت در و میش�د ان�ازی راه راستگ�د ح�لت به دستگ�ه K3 کلی� اول م� هم�نن� ٢ م� در . میش�د مت�قف K3 

 کلی� که میب�ش� جهت تغیی� و وصل به ق�در هنگ�می K2 کلی� که تف�وت این ب� کنن� عمل دیگ� ه�ی کلی� ت� ب�ش� وصل ب�ی�

K1 دیگ� بی�ن به ب�ش� وصل K2 ب�دن وصل ص�رت در K1 میکن� عمل . 
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ــم  ــد و ه ــه کار میرون ــدازی ب ــرای راه ان ــم ب ــر دو ه ــتی K1 و K2 ه ــد 1 شس ــیمه م ــرل دو س ــت کنت در حال
تعییــن جهــت راســتگرد و چپگــرد امــا در مــد 2

شســتی K1 بــرای راه انــدازی و توقــف بــه کار رفتــه و شســتی K2 بــرای تعییــن جهــت کــه اگــر K2 وصــل 
شــود چپگــرد در غیــر اینصــورت راســتگرد خواهــد بــود.

در حالــت کنتــرل ســه ســیمه مــد 1 کلیــد هــای K2 , K1 در صورتــی عمــل میکننــد کــه کلیــد K3 وصــل باشــد 
 K3 دســتگاه بــه حالــت راســتگرد راه انــدازی میشــود و در صــورت قطــع K1 در اینصــورت بــا وصــل کلیــد
متوقــف میشــود . در مــد 2 هماننــد مــد اول کلیــد K3 بایــد وصــل باشــد تــا کلیــد هــای دیگــر عمــل کننــد 
بــا ایــن تفــاوت کــه کلیــد K2 هنگامــی قــادر بــه وصــل و تغییــر جهــت میباشــد کــه کلیــد K1 وصــل باشــد 

بــه بیــان دیگــر K2 در صــورت وصــل بــودن K1 عمــل میکنــد .

: Multi function تنظیمات رله های خروجی و

 

 

 

 : Multi functionتنظیم�ت رله ه�ی خ�وجی و 

 غی� فع�ل -٠ 5
 (READY)در ح�لت آم�ده به ک�ر این�رت� -١

 RUNدر ح�لت  -٢
 (FAULT)در زم�ن خط�  -٥
٧- FDT 
١٠- Motor overload pre alarm 
١٤- auxiliary motor 

 TA/TB/TC F2.20رله ه�ی 

0 Y1 OPEN COLLECTOR F2.21 

10 Hz 0 – UPPER LIMIT FREQUENCY  مق�ار ف�ک�نسFDT F2.25 

1 Hz 0 – 30 Hz  مق�ار تل�انسFDT  F2.26 
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: PID CONTROL تنظیمات مربوط به

 

 : PID CONTROLتنظیم�ت م�ب�ط به 

١٠١٠ LED 1  نح�ه عملک�د بــ� ت�جــه بــه مقــ�ار

 فی�بک

 غی� فع�ل -٠

 اث� مثبت -١

وقتی مق�ار فی�بک از مق�ار تنظیمی بیشــت� 

 ش�د ف�ک�نس دستگ�ه ک�هش پی�ا میکن�

 اث� منفی -٢

وقتیی مق�ار فی�بک از مق�ار تنظیمی بیشت� 

شـــــ�د ف�کــ�نس دســـــتگــ�ه اف�ایش پیــ�ا 

 میکن� 

LED 10  ظیم ن ت ب�ای  هی  مقـــ�ار د ح�ه  ن

 فی�بک

 ول�م کیپ� -٠

 تنظیم دیجیت�ل -١

 تنظیم فش�ر -٢

LED 100 ک�ن�ل ورودی فی�بک 

٠- AVI 

١- ACI 

LED 1000  انتخ�ب ن�عPID SLEEP 

 غی�فع�ل -٠

١- NORMAL 

 F3.10 – F3.13ق�بل تنظیم از پ�رامت� ه�ی 

٢- DISTURB 

 F3.14ق�بل تنظیم از پ�رامت� 

 PID F3.00تنظیم�ت عملک�د 

 F3.01 مق�ار تنظیمی فی�بک % 100 – 0 0%

2 0.01 – 5 Proportional gain p F3.03 

1 s 0.1 – 50 s Integration time Ti F3.04 

 sleep F3.10آست�نه  % 150 – 0 % 100

 F3.11 آست�نه بی�اری % 150 – 0 % 90

100 s 0 – 999.9 s  ت�خی� درsleep F3.12 

1 s 0 – 999.9 s ت�خی� در بی�اری F3.13 

در  SLEEPمی�ان تل�انس زم�نی که  % 10 – 0 % 0.5

ق�ار دارد و  DISTURBح�لت 

فی�بک ب� حسب فش�ر داده ش�ه 

 است

F3.14 
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تنظیمات حفاظتی:

 

 

 

 

 

 

 

 

 

٠٠٠١ LED 1 حف�ظت اض�فه ب�ر م�ت�ر 

 غی� فع�ل -٠

 فع�ل -١

LED 10  حف�ظت در ب�اب� قطعی فی�بکPID 

 غی� فع�ل -٠

 FREE STOPفع�ل و به ح�لت  -١

LED 100  خط� در شبکهRS485 

 FREE STOPفع�ل و به ح�لت  -٠

�رم  -١  ادامه ده� ب�ه� و به ک�ر خ�دفقط آ

�رم می�ه� و ب� ت�جه به روش تنظیمی مت�قف ا -٢

 میش�د

LED 1000 رفع ش�ک 

 غی� فع�ل -٠

 فع�ل -١

 P5.00 تنظیم�ت حف�ظتی

تنظیم می�ان حف�ظت اض�فه  % 110 - % 30 % 100

 ب�ر م�ت�ر

P5.01 

 P5.02 می�ان حف�ظت افت ولت�ژ 480 – 50 / 280  - 50 360 / 180

 P5.04 می�ان حف�ظت اض�فه ولت�ژ 850 – 660 / 400 – 350 790 / 375

می�ان حف�ظت در ب�اب�  % 100 – 0 % 0

 PIDقطعی فی�بک 

P5.08 

10 S 0 – 999.9 S  مق�ار ت�خی� زم�نی در

 حف�ظت قطعی فی�بک

P5.09 

مق�ار حف�ظت اض�فه ب�ر  % 150 – 0 % 120

جهت روشن ک�دن چ�اغ 

�رم  آ

P5.10 

5 S 0 – 15 S  رم� می�ان ت�خی� در آ

 حف�ظت اض�فه ب�ر

P5.11 

 ب�ون عملک�د -٠ ٠

 ب�زگشت به ح�لت ک�رخ�نه -١

 پ�ک ک�دن خط� ه�ی درای� -٢

 P8.03 تنظیم مج�د ک�رخ�نه
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تنظیمات موتور :

 

 م�ت�ر :تنظیم�ت 

 V ٥٠٠ – ٨٠ف�ز :  ٣ بستگی به م�ت�ر دارد

 V ٢٥٠ – ٢٠ تکف�ز :

 F4.00 ولت�ژ ن�می م�ت�ر

 F4.01 ج�ی�ن ن�می م�ت�ر  A 999.9 – 0.1 بستگی به م�ت�ر دارد

 F4.02 س�عت ن�می م�ت�ر  KRPM 60000 – 0 بستگی به م�ت�ر دارد

50 HZ 1 – 999.9 Hz ف�ک�نس ن�می م�ت�ر F4.03 

 F4.04 مق�ومت است�ت�ر م�ت�ر OHM 20 – 0.001 بستگی به م�ت�ر دارد

 F4.05 ج�ی�ن بی ب�ری م�ت�ر F4.01 – 0.1 بستگی به م�ت�ر دارد

 

 

 تنظیم�ت حف�ظتی :
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تنظیمات مربوط به شبکه مدباس :

- 29 - 
 

pre-alarm signal. 

F5.12 Jog priority 
enable 

0: Invalid  
1: When the inverter is running, the 
jogging priority is the highest 

0～1                                                                                                                             0 × 

F5.13 
Oscillation 
suppression 
factor When motor vibration occurs, it is 

necessary to set F5.00 thousands to be 
effective, turn on the vibration 
suppression function, and then adjust 
by setting the vibration suppression 
coefficient. In general, if the vibration 
amplitude is large, increase the 
vibration suppression coefficient F5.13, 
F5.14 ～ F5.16 does not need to be set; 
if special occasions, F5.13 ～ F5.16 
should be used together. 

0～200 30 ○ 

F5.14 
Amplitude 
suppression 
factor 

0～12 5 ○ 

F5.15 

Lower limit 
frequency of 
oscillation 
suppression 

0.0～【F5.16
】 5.0Hz ○ 

F5.16 

Upper limit 
frequency of 
oscillation 
suppression 

【F5.15】～
【F0.05】 

45.0H
z ○ 

F5.17 
Wave-by-wave 
current limit 
selection 

   LED ones: select when acceleration  
0: invalid  
1: valid  
LED tens digit: select when 
deceleration 
0: invalid 
1: effective 
LED hundreds o: select when constant 
speed 
0: invalid 
1: valid  
LED thousands: reserved                                      

000～111 011 × 

Group F6-Communication parameters 

Code Item Description Setting range 
Default 

Value 

Amend 

ment 

F6.00 Local address Set the local address, 0 is the broadcast 
address. 0～247  1 × 

F6.01 
MODBUS 
communication 
configuration 

LED ones: baud rate selection 
0: 9600BPS 
1: 19200BPS 
2: 38400BPS 
LED tens: data format 
0: no check 
1: Even parity 
2: Odd parity 
LED hundreds: communication 
response mode 
0: normal response 
1: Only respond to slave address 
2: No response 
3: The slave does not respond to the free 
stop command of the master in the 
broadcast mode 
LED thousands: reserved                                                                                                                                                                                                                                                                        

0000～0322 0000 × 

F6.02 
Communicatio
n timeout 
detection time 

If the machine does not receive the 
correct data signal within the time 
interval defined by this function code, 
then the machine considers that the 
communication has failed, and the 

0.1～100.0s 10.0s × 

- 30 - 
 

inverter will decide whether to protect 
or maintain the current operation 
according to the setting of the 
communication failure action mode. 
When the value is set to 0.0, RS485 
communication timeout detection is not 
performed. 

F6.03 Local response 
delay 

This function code defines the end of 
the inverter data frame reception and 
sends the intermediate time interval of 
the response data frame to the host 
computer. If the response time is less 
than the system processing time, the 
system processing time shall prevail. 

0～200ms 5ms × 

F6.04 
Proportional 
linkage 
coefficient 

This function code is used to set the 
weight coefficient of the frequency 
command received by the inverter 
through the RS485 interface which as 
the slave 
 The actual operating frequency of this 
machine is equal to the value of this 
function code times the frequency 
setting command value received 
through the RS485 interface. In linkage 
control, this function code can set the 
ratio of the operating frequency of 
multiple inverters. 

0.01～10.00 1.00 ○ 

Group F7-supplementary functional parameters 

Code Item Description Setting range 
Default 

Value 

Amend 

ment 

F7.00 Counting and 
timing mode 

LED ones: count arrival processing 
0: Single period counting, stop output 
1: Single period, continue to output 
2: Cycle count, stop output 
3: Cycle count, continue to output 
LED Tens: reserved 
LED hundreds: timing arrival 
processing 
0: Single-week timing, stop output 
1: Weekly timing, continue to output 
2: Cycle timing, stop output 
3: Cycle timing, continue to output 
LED thousands: reserved                                                                                                                                

000～303 103 × 

F7.01 Counter reset 
value setting Set counter reset value 【F7.02】～

9999 1 ○ 

F7.02 
Counter 
detection value 
setting 

Set counter detection value 0～【F7.01
】 1 ○ 

F7.03 Timing setting Set timing time 0～9999s 0s ○ 

F7.04 
External pulse 
X5 input lower 
limit frequency Set external pulse X5 input upper and 

lower limit frequency 

0.00～【F7.1
4】 

0.00K
Hz ○ 

F7.05 
External pulse 
X5 input upper 
limit frequency 

【F7.13】～
99.99KHz 

20.00
KHz ○ 

F7.06 External pulse 
X5 lower limit 

Set the external pulse X5 upper and 
lower limit corresponding settings, this 

-100.0%～10
0.0% 0.0% ○ 
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آدرس های مد باس :

- 32 - 
 

7 Communication Protocol 

(The following data are all hexadecimal) 
1、、RTU mode and format 
When the controller communicates on the Modbus bus in RTU mode, each 8-bit byte in the 
information is divided into two 4-bit hexadecimal characters. The main advantage of this mode is 
that the density of characters transmitted is higher than that of ASCII mode at the same baud rate, 
each message must be transmitted continuously. 
（（1））The format of each byte in RTU mode 

Coding system: 8-bit binary, hex 0-9, A-F. 
Data bits: 1 start bit, 8 bits of data (lowest bit sent first), 1 stop bit, parity bit can be selected. 

(Refer to RTU data frame bit sequence diagram) 
Error check area: cyclic redundancy check (CRC). 

（（2））RTU data frame bit sequence diagram 
With Parity check 

Start 1 2 3 4 5 6 7 8 Par Stop 
 
Without Parity check 

Start 1 2 3 4 5 6 7 8 Stop 

 
 
2、、Reading and writing function code description：： 

Function code Function description 
03 Read register 
06 Write register 

 
3、、Parameter address description of communication protocol：： 

Function Description 
Address 

definition 
Explanation of data  R/W 

Communication control 
commands 

2000H 

0001H：Downtime 

W 
0012H：Forward run 
0013H：Jog forward 
0022H：Reverse run 
0023H：Jog  reverse  

Communication frequency 
setting address 

2001H 

The communication frequency setting 
range is -10000 ～ 10000. 
Note: The communication frequency 
setting is a percentage relative to the 
maximum frequency, and its range is 
-100.00% ～ 100.00%). 

W 

Communication control 
commands 

2002H 
0001H：External fault input 

W 
0002H：Fault reset 
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 کد خطا های اینورتر :

 ک� خط� ش�ح خط� مهمت�ین د�یل ب�وز خط� خط�روش رفع 

 ی� دهی� اف�ایش را ACC زم�ن

 .کنی� استف�ده از مق�ومت

وارد  دقیق را م�ت�ر ه�ی پ�رامت�

 . نم�یی� تی�نینگ ات� و ک�ده

 چک را م�ت�ر اتصــــ��ت مگ� ب�

 . کنی�

 دایمی ب�دن پ�یین ص�رت در

 اف�ایش را ت�انس تــپ ، ولتــ�ژ

 .دهی�

 است کم ACC زم�ن

 است سنگین این�رت� ب�ر

 نیست صحیح م�ت�ر تنظیم�ت

 دارد ب�نه اتص�ل م�ت�ر

 است پ�یین شبکه ولت�ز

خط�ی اض�فه ج�ی�ن به هنگ�م 

 شت�بگی�ی

EOC1 

 و دهی� اف�ایش را DEC زم�ن

 نم�یی� استف�ده مق�ومت ی� از

ــ� ــت ــ�ر پــ�ک هـــ�ی پـــ�رام  را مــ�ت

 و ات�تی�نینگ ک�ده دقیق وارد

 .نم�یی�

 دایمی ب�دن پ�یین ص�رت در

لتـــ�ژ ف�ایش را ت�انس تـــپ و  ا

 .دهی�

 است کم DEC زم�ن

 است کم این�رت� ب�ر

 نیست صحیح م�ت�ر تنظیم�ت

 است پ�یین شبکه ولت�ز

خط�ی اض�فه ج�ی�ن به هنگ�م 

 ت�قف

EOC2 

 م�ت�ر ب�دن ع�دی غی� و شـــل

 . چک ش�د

وارد  دقیق را م�ت�ر ه�ی پ�رامت�

 .نم�یی� ات�تی�نینگ و ک�ده

 .دهی� را اف�ایش این�رت� ت�ان

 دارد ن�گه�نی تغیی�ات م�ت�ر ب�ر

 نیست صحیح م�ت�ر تنظیم�ت

 انتخـــ�ب درســـــــت این�رت� ت�ان

 نش�ه

خط�ی اض�فه ج�ی�ن به هنگ�م 

 چ�خش ب� دور ن�می

EOC3 

 لطف� اسـت ب�نه اتصـ�ل م�ت�ر

 . ش�د چک ب� مگ�

 .نم�یی� چک را ورودی ولت�ژ

 اف�ایش را ACC زمـــ�ن مقـــ�ار

تـــ�مـــ�  مـــقـــ�ومـــت از یـــ� دهـــیـــ�

 .استف�ده کنی�

 م�ت�ر ب�نه اتص�ل

 تغ�یه ولت�ژ مشکل

 شت�بگی�ی زم�ن ک�ت�هی

خط�ی اض�فه ولت�ژ به هنگ�م 

 شت�بگی�ی

EHU1 

 لطف� اسـت ب�نه اتصـ�ل م�ت�ر

 . ش�د چک ب� مگ�

 .نم�یی� چک را ورودی ولت�ژ

 اف�ایش را DEC زم�ن مق�ار

 تــ�مــ� مــقـــ�ومـــت از یـــ� دهــیـــ�

 .استف�ده کنی�

 م�ت�ر ب�نه اتص�ل

 ب�ر ش�ی� این�سی

 ت�قف زم�ن ک�ت�هی

خط�ی اض�فه ولت�ژ به هنگ�م 

 ت�قف

EHU2 
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 زمین به م�ت�ر ج�ی�ن نشـــــتی

 .نم�یی� راب�ط�ف

 .نم�یی� چک را ورودی ولت�ژ

 است زمین اتص�ل م�ت�ر

 تغ�یه ولت�ژ مشکل

خط�ی اض�فه ولت�ژ هنگ�م 

 چ�خش ب� دور ن�می

EHU3 

خط�ی افت ولت�ژ در هنگ�م  مشکل منبع تغ�یه .ولت�ژ ورودی ب�رسی گ�دد

 ک�رک�د

ELU0 

نصـــب  ب� را این�رت� اط�اف محیط

 .نم�یی� خنک گ�زی ک�ل� و فن

 مســـ�ود رادی�ت�ر ه�ای ک�ن�ل

 پ� خ�رجی اجســ�م از ی� شــ�ه و

 .کنی� تمیی� را آن ش�ه لطف�

 در نم�یی� چک را ه� فن لطف�

را تع�یض  ه� آن خ�ابی صــ�رت

 . نم�یی�

 و فن کنت�ل به م�ب�ط قسمت

 دی�ه اسیب این�رت� دم� داخل

 .است

س�ر سیب دم� سن را  آن دی�ه ا

 .نم�یی� تع�یض

 رفته ب�� رادی�ت�ر دم�ی

ن�ل شــــــ�ن مســــــ�ود  ه�ای ک�

 ه� رادی�ت�ر

 فن خ�ابی

 فن و دم� کنت�ل واح� خ�ابی

 دم� سنس�ر خ�ابی

 E-OH اف�ایش دم�

 ک�ده افــت ب�ق شـــــبکــه ولتــ�ژ

 را ان امکــ�ن صـــــ�رت لطفــ� در

 . اص�ح نم�یی�

ت�رت از  و پی در پی ه�ی اســـــ

 مق�ومت از ی� و س�یع بپ�هی�ی�

 .نم�یی� ت�م� استف�ده

 حـــ� از بــیــش عــبــ�ری جــ�یـــ�ن

 اف�ایش را ان اســـــــت تنظیمی

 .دهی�

 نم�یی� ط�ف ب� را مشـــکل ی� و

 اف�ایش را ACC,DEC زم�ن

 تــ�مــ� مــقـــ�ومـــت از یـــ� دهــیـــ�

 . استف�ده نم�یی�

  نم�یی� اص�ح را V/F تنظیم�ت

 ف�ق کــ�رب�د ب�ای این�رت� ت�ان

 ت�ان ب� این�رت�ی از کم میب�ش�

 .نم�یی� ب��ت� استف�ده

 ورودی ولت�ژ افت

 س�یع و پی در پی است�رت

 ب��ت� ج�ی�ن عب�ر

 ACC , DEC زم�ن ب�دن کم

 V/F تنظیم�ت در خط�

 این�رت� ن�درست انتخ�ب

 EOL1 خط�ی اض�فه ب�ر این�رت�
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توجــه : در راهنمــای فــوق ســعی گردیــده بــه پارامترهــای مهمــی کــه در بســیاری از صنایــع کاربــرد دارنــد 
اشــاره گــردد، لــذا جهــت کاربردهــای خــاص بــا تنظیمــات خــاص بــه دفترچــه راهنمــای اینورتــر فــوق 

مراجعــه فرماییــد.

 

 ش�د چک ورودی ولت�ژ

 ب�ر ی� و ک�ده گی� م�ت�ر شـــفت

 که دارد ن�ســـــ�ن به شـــــ�ت

ت�ور ب�عث  ب��یی اعم�ل گشـــــ

 از عــبــ�ری مــیشــــــ�د . جــ�یـــ�ن

ـــ�ر ـــ�ت ـــیـــش م ـــجـــ�ز از حـــ� ب  م

 .میب�ش�

 ب�ر م�ت�ر اضــ�فه حف�ظت زم�ن

 اف�ایش را آن لطف� کم میب�شـ�

 .دهی�

ص�ح را V/F تنظیم�ت  نم�ده ا

 DC ت�ریق ج�ی�ن زم�ن و مق�ار

 کــ�هش را آن میبــ�شـــــــ� زیــ�د

 .دهی�

 ورودی ولت�ژ افت

 ب�ر ی� و م�ت�ر شفت درگی�ی

 ب�� ج�ی�ن عب�ر

 اض�فه حف�ظت زم�ن ب�دن کم

 ب�ر

 V/F تنظیم�ت در خط�

 ت�م� تنظیم�ت ب�دن ب��

 EOL2 خط�ی اض�فه ب�ر م�ت�ر

 م�ار فی�بک ب�رسی گ�دد.

تنظیم�ت م�ب�ط به حف�ظت 

 قطعی فی�بک چک گ�دد.

 EPID خط�ی قطعی فی�بک مشکل در ارتب�ط فی�بک

 قــطــع ورودی ارتــبـــ�طــی کـــ�بـــل

 .است ش�ه

  BAUD RATE  تنظیمی مق�ار

 تغیی� را آن نمیب�شـــــ� صـــــحیح

 . دهی�

 جهت ی� و ٤٨٥ پ�رت اتصـــ�ل

 .میب�ش� غلط آن

 RS485 تــنــظــیــمـــ�ت در وقــفـــه

 دهی� ک�هش را آن اســت زی�د

TIME-OUT FAILURE 

 پ�وت�کل به م�ب�ط تنظیم�ت

MODBUS  نمیب�ش� صحیح. 

 ارتب�ط ب�دن قطع

 BAUD RATE خط�ی

 RS485 اتص�ل خط�ی

 RS485 اتص�ل در وقفه

 درست ن� تنظیم�ت

 RS485 E485خط�ی ارتب�طی 

اتصــــــ��ت م�ب�ط بــه فیــ�بــک 

 چک ش�د .

مق�ار تنظیمی فی�بک ب�رســـــی 

 گ�دد .

مق�ار فشـ�ر فی�بک کمت� از مق�ار 

 تنظیمی است ی� بیشت� از آن است 

BURST FAULT EPAO 

 

 

 

 

 

 

 جهت ل�ا گ�دد، اش�ره دارن� ک�رب�د صن�یع از بسی�ری در که مهمی پ�رامت�ه�ی به گ�دی�ه سعی ف�ق راهنم�ی در : ت�جه

 .ف�م�یی� م�اجعه ف�ق این�رت� راهنم�ی دفت�چه به خ�ص ب� تنظیم�ت خ�ص ک�رب�ده�ی
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